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La cellule C7076 est un détecteur de flamme
transistorisé a sensibilité ajustable, destiné a
détecter les rayonnements ultra-violets émis
par des flammes de gaz, de fuel ou de charbon
pulvérisé. Elle est destinée au contrdle des
braleurs et aux systémes de sécurité de
flamme qui nécessitent une sensibilité
optimum et/ou une possibilité de discrimina-
tion des flammes. La cellule C7076 permet
le réglage de deux sensibilités, chacun dans
un rapport performant de 1 3 400 et le
raccordement 3 une prise jack interne permet-
tant de raccorder un micro-ampéremétre de
détection du signal de flamme afin de faciliter
un réglage précis de la visée.

Le signal de sortie haut niveau de ce détecteur
de flamme ultra-violet permet un raccorde-
ment 3 trés longue distance sans nécessiter
de céblage spécial. Ses circuits transistorisés
assurent une durée de vie importante et une
stabilité des réglages et de la sensibilité dans
une large étendue de températures et de
tensions.

Ce détecteur de flamme est congu pour étre
utilisé avec I'amplificateur auto-vérifiant ultra-
violet R7476A qui permet dassurer au niveau
de la totalité de la boucle une auto-vérifica-
tion permanente des circuits, de I'amplifi-
cateur et du détecteur de flamme 75 fois par
minute. Une réponse incorrecte a une simu-
lation de perte de flamme commande auto-
matiquement une mise en sécurité et/ou la
commande d’une alarme.
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MODELE :

C7076, détecteur de flamme ultra-violet 3 sensibilité réglable
pour utilisation avec I'amplificateur ultra-violet autovérifiant
R7476A.

TEMPERATURE MAXIMUM A L'ASPIRATEUR :

107° C (225° F)

ETENDUE DES TEMPERATURES AMBIANTES DE
FONCTIONNEMENT

Maximum + 71° C (H160° F) — (diminuer cette température
de 1° F (0,6°C) par 13° F (8 °C) de dépassement de la tempé-
rature de |'aspirateur au-dela de 160° F (+71° C)

Minimum : — 40°C (— 40° F)

TEMPERATURE DE STOCKAGE :
—51°Ca+85°C(—60°F a+185°F)

RACCORDEMENTS ELECTRIQUES :

Tension Fréquence Tension au Consommation
réseau (en hertz) diaphragme maximum (b)
(+10% - 15% pulsant (a) WATT | VA
100 50/60 100 7 14
120 60 120 7 14
200 50/60 120 7 14
220/240 50 120 7 14

a) Fourni par un contréleur se sécurité de flamme approprié,
raccordé & sa tension normale prescrite d’utilisation.

b) Ne comprend pas la puissance du diaphragme pulsant qui
est fournie par le contréleur de sécurité de flamme.

SELECTION DE LA SENSIBILITE :
Sélection de la sensibilité a distance :
Un contact extérieur peut étre cablé pour commuter sur le
seuil de sensibilité pré-réglé (A ou B).
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- CARACTERISTIQUES

Caractéristique du contact de sélection externe :
doit étre capable de commuter 20 milliampéres 38 48 Volts c.c

REGLAGE DE LA SENSIBILITE :

Gamme :de 400 3 1

Réglages de la sensibilité :

Deux, indiqués A et B sur le tiroir électronique embrochable.
Chacune peut étre réglée indépendamment et verrouillée afin
de se prémunir contre des glissements dis aux vibrations.

SIGNAL DE FLAMME :

Mesuré au jack de mesure du courant de flamme.
Détecteur C7076A :

1,4 3 5,5 microampéres (nominal)

Amplificateur R7476A :

2,5 & 5,5 microampéres (nominal)

AMPLIFICATEUR DE SIGNAL DE FLAMME :

L’amplificateur ultra-violet & autovérification permanente
R7476A assure un temps de réponse a la disparition de flamme
de 3 secondes nominal. Le commander séparément.

INTERCHANGEABILITE :

Ce produit N'EST PAS INTERCHANGEABLE avec les autres
modéles de détecteur de flamme. Ce détecteur DOIT étre
utilisé avec I'amplificateur autovérifiant ultra-violet R7476A.
FREQUENCE DU DIAPHRAGME PULSANT :

1,25 Hs nominal. Masque la ligne de visée du détecteur environ
75 fois par minute pour assurer |’auto-vérification permanente.

PRESSION :
Lentille de visée en quartz
1,4 bar maximum (20 psi max)

BOITIER :
Répond au standard NEMA 4 (étanche 3 I'eau et étanche a la
poussiére, intérieur et extérieur)
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Construction : fonte d'aluminium cadmiée.

Le compartiment avant contient le bornier de raccordement ;

le compartiment arriére contient le tiroir électronique.

RACCORDEMENTS ET CABLAGES :

Bornier de raccordement dans le compartiment avant du boitier.
Raccordement du presse-étoupe : 7/8 inch. percé dans le
boitier afin de recevoir un conduit flexible de 1/2 inch.

Le raccordement doit étre étanche & |'eau pour répondre au
standard NEMA 4.

TIROIR ELECTRONIQUE EMBROCHABLE :

- Remplagable sur place. S’embroche sur un culot octal. Contient
le tube de détection ultra-violet, I'ensemble diaphragme pulsant,
I'alimentation secteur, les circuits électroniques transistorisés,
les boutons de réglage de la sensibilité et le jack de mesure du
courant de flamme.

Un détrompeur dans le boitier assure sa bonne orientation.
Air de purge :

0,7 SCFM est nécessaire pour maintenir une pression différen-
tielle de 100 mmCE entre |'aspirateur et la chambre de combus-
tion. Nous recommandons un débit d‘air de 3 SCFM.

Etanchéité du joint & I"air :

Pression a l'intérieur de la chambre de combustion : 350 mbar
(5 psi) Voir Fig. 8.

MONTAGE :

L'aspirateur posséde un conduit de visée fileté en 1" NPT afin
de pouvoir étre monté sur le tube de visée, et une prise en 3/8""
NPT pour le raccordement de I'alimentation en air.

Le détecteur est monté sur |'aspirateur au moyen d’un systéme
style charniére a8 axe démontable. Pour les positions de montage
possibles voir Fig. 1.

Aspirateur
|
1 3
» -
Le détecteur ne

doit pas étre

Tube de visée

tourné dans ce
plan. L'aspirateur
doit étre haut.

Le détecteur peut étre orienté
jusqu'a un angle de 90° par
rapport a I'horizontale.

Fig. 1

DIMENSIONS :
102 x 102 x 261 mm (4 x 4 x 10,25 inch) y compris |'aspirateur.
Voir Fig. 2

POIDS :
3 kilogs

ACCESSOIRES :

118367A tube de montage

W136A microampéremétre de mesure (comprend un cable de
connection embrochable 117053)

117053 cable de connexion embrochable, seul (entre autres,
pour ancien modéle de W136).

PIECES DETACHEES :

Tiroir électronique embrochable

. Ensemble bobine et diaphragme pulsant
190971E pour tous les modéles excepté le modéle 100 volts

190971F pour modéle 100 volts

191053 tube de détection ultra-violet

191050 lentille de visée

190999 joint en caoutchouc siliconé pour lentille de visée

191054 joint en caoutchouc siliconé pour couvercles -arriére
et avant.

NORMES :

UNDERWRITERS LABORATORIES INC.

(120 volts seulement)

N° de dossier MP268 — Guide N° MCCZ

CANADIAN STANDARDS ASSOCIATION

(120 volts seulement)

N° de dossier LR1620

FACTORY MUTUAL APPROVED

Rapport N° FM26980

Normalisé par I'Industrial Risk Insurers.
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Dimensions : millimétres
pouces

Prévoir 228 mm (9 pouces) d’espace
libre pour pouvoir faire pivoter le
détecteur autour de sa charniére pour
le nettoyage de la lentille ou le
service.
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RENSEIGNEMENTS A SPECIFIER A LA COMMANDE

Lorsque vous souhaitez obtenir ces produits pour le remplace-
ment ou la modernisation, spécifiez :

— le numéro du modéle ;
— la tension et la fréquence.

Commandez séparément

— R7476A Amplificateur Ultraviolet a auto-vérification
permanente ;

CONSIGNES POUR

L’utilisation correcte du détecteur de flamme est la base d'une
installation de sécurité de flamme fiable et assurant une bonne
sécurité. Reportez-vous aux instructions données par le construc-
teur de brdleurs aussi bien qu'a celles qui suivent. Suivre toutes
les instructions avec attention.

DETERMINATION DU BON EMPLACEMENT

Avant de commencer l'installation & proprement parler, estimer
le meilleur emplacement pour le montage du détecteur en vous
basant sur les facteurs suivants :

TEMPERATURE :

Installer la C7076A a un endroit ou la température environnante
se maintiendra dans la gamme des températures ambiantes
d’utilisation indiquée.

Pour maintenir la température du détecteur dans la limite de
ses spécifications, la température de l'aspirateur ne doit pas
excéder 107° C (225° F). Si la température de l'aspirateur
devait excéder cette gamme de température, il deviendrait
nécessaire de raccorder la ventilation par air froid.

VIBRATION :

Ne pas installer la C7076A a un endroit ou elle peut étre sujet
a de trop fortes vibrations. Cela aurait pour effet de raccourcir
la durée de vie des composants électroniques. Des vibrations
d'une amplitude supérieure a8 1 g nécessiteront ['utilisation
d’un montage anti-vibratoire pour amortir le détecteur.

NETTOYAGE :

S'assurer qu’il y aura une place suffisante autour du détecteur
pour le faire pivoter autour de |'axe de sa charniére pour la
maintenance (se reporter & la figure 2).

SOURCES DE RAYONNEMENT AUTRES QUE CELLE
EMISE PAR LA FLAMME

Des exemples de sources de rayonnement autres que celle
émise par la flamme peuvent éventuellement affoler le détecteur.

SOURCES ULTRAVIOLET :

Le rayonnement de surfaces radiantes dont la température est
supérieure & 1200° C (2200° F).

Les étincellages en provenance de

— transformateurs d’allumage,

— arcs électriques,

— tubes lasers a gaz,

— lampes solaires & rayonnement UV,
— lampes germiniciles,

— lampes a incandescence,

se trouvant immeédiatement contre le tube sensible (filament au-
dessus de 2200° F - 1200° C).
SOURCES DE RAYONS GAMMA ET DE RAYONS X :

— Analyseurs a diffraction,
— Microscopes électroniques,

— les piéces de remplacement si nécessaire ;
— les accessoires, si nécessaire.

Passez votre commande 3 :

HONEYWELL S.A.
Division Résidentiel
Contréle et sécurité de flamme

ou a votre distributeur le plus proche.

INSTALLATION

— Machines a radiographier a rayons X,

— Commutateurs haute-tension par tube a vide,
— Condensateurs haute-tension,

— Radio-isotopes.

A I'exclusion de circonstances tout a fait exceptionnelles,
aucune de ces sources, a |'exception des surfaces radiantes et des
étincelles d’allumage, ne sont généralement présentes prés d'une
chambre de combustion.

Le détecteur peut répondre a I’'émission d'une surface rayon-
nante dont la température est supérieure a 1200° C (2200° F) si
les conditions suivantes sont réunies :

— Le réglage dela sensibilité du détecteur & (ou prés de) son
maximum et,

— La surface vue représente un pourcentage important du
champ de visée du détecteur.

Si la température ou une surface rayonnante actionne le relais
de flamme (dans le controleur de sécurité de flamme), faire en
sorte que le tube de visée voit une zone plus froide, ou bien
diminuer le réglage de la sensibilité du détecteur.

Les étincelles en provenance des bougies d'allumage sont une
source trés riche de radiations d‘ultra-violets. Lors de I'installa-
tion du détecteur, bien s'assurer qu'il ne répond pas a des
étincelles d'allumage.

RECOMMANDATIONS POUR BRULEUR SIMPLE

Le détecteur doit avoir une vue dégagée de la flamme, il contrdle
dans toutes les conditions de puissance de feu. Cela implique
un angle de visée correct et la minimisation des effets d'écran.

ANGLE DE VISEE

Les 30 premiers pourcents de la flamme (le dard) rayonnent
I'énergie ultra-violet forte. Un angle de visée fermé permet au
détecteur de voir la plus grande profondeur du dard de la flam-
me, ceci réduisant les effets des irrégularités dues a des flammes
instables. Le meilleur angle de visée est celui le plus pres de
I'axe de la flamme, comme montré en Fig. 3.

NOTE : Lorsque cela est possible, il est souhaitable d’incliner
le détecteur et le tube de visée vers le bas afin d'éviter |'accumu-

lation de suite dans le tube de visée ou sur la lentille.

Dans la plupart des installations, le détecteur doit également
répondre a la seule flamme pilote, puis ensuite a la flamme
du pilote et du braleur principal ensemble, et finalement a la
flamme du braleur principal seule. le détecteur doit pouvoir
répondre a toutes les conditions de visée qui se présentent.

1. Flamme pilote seule : La plus petite flamme pilote qui
puisse étre détectée doit étre capable d'allumer le braleur
principal de maniére fiable.

2. Flammes du pilote et du braleur principal ensemble : Le
détecteur doit pouvoir viser la jonction des deux flammes.

3. Flamme du braleur principal seule : Le détecteur doit
pouvoir viser la partie la plus stable de la flamme, et ceci
a toutes les allures.



Bonne position de
visée du détecteur
(angle de visée)

Fuel Angle de visée
imbrdlé oblique

Téte de
combustion
du braleur

Angle'de |
visée ' Mauvaise position de
perpendiculaire visée du détecteur

Fig. 3

EFFETS D'ECRAN

La fumée, le brouillard de fuel, les salissures et les poussiéres,
sont autant d‘agents qui abosrbent les rayonnements ultra-
violets de la flamme. lls créent un écran qui réduit la quantité
de radiations ultraviolets qui atteint le détecteur, et cela peut
étre la cause d‘une détérioration du signal de flamme qui
entrainera une mise en sécurité.

Les effets néfastes de cet écran peuvent étre minimisés par un
réglage correct du braleur, en augmentant la zone vue par le
détecteur (raccourcir le tube de visée et/ou augmenter son
diameétre), et en optimisant le réglage de la sensibilité du
détecteur.

RECOMMANDATIONS DANS LES APPLICATIONS
MULTI-BRULEURS, MULTI-COMBUSTIBLES

En plus des nécessités rencontrés pour un braleur simple, une
isntallation de multi-braleurs nécessite également la discrimi-
nation des flammes. La discrimination de flammes peut étre
définie comme |‘emplacement correct de tous les détecteurs
de flamme, de telle sorte que chaque détecteur puisse seule-
ment répondre a la flamme produite par le braleur qu’il est
chargé de contréler.

RECOMMANDATIONS POUR MULTI-BROLEURS

Dans les systémes & braleurs multiples, n‘importe lequel des
détecteurs ne peut pas étre positionné si sa ligne de visée inter-
cepte des flammes en provenance d’autres braleurs que celui
qu’il contréle. Cette situation se rencontre dans les chaudiéres
ou les fours ayant plus d’'une rangée de brileurs ou dans les
fours a brdleurs multiples latéraux ou les braleurs sont face
a face.

Lorsqu‘on envisage une telle installation, positionner chacun
des détecteurs de chacune des flammes de telle sorte qu’il
puisse avoir le meilleur angle de visée possible du dard de la
flammels) qu'il supervise, et I'angle de visée le moins bon de
toutes les autres flammes.

La Fig. 4 illustre un probléme d'application critique nécessitant
une discrimination de flamme de la part des détecteurs. La
discrimination de flamme est effectuée par le détecteur 1 en
réduisant sa sensibilité jusqu’a ce que le relais de flamme (dans
le contrdleur de sécurité de flamme) ne réponde pasa la flam-
me n° 2. Remarquer que le détecteur n° 1 vise le dard de la
flamme n® 1 1a ou I'énergie UV (ultra-violet) rayonnée est la
plus intense. Bien que ce détecteur n° 1 voit la flamme n“ 2,
il ne vise pas le dard de celle-ci. La sensibilité du détecteur
n°® 1lest réduite de telle sorte qu’il assure le maximum de
sensibilité 3 la flamme n° 1 tout en éliminant la flamme n® 2.
De la méme maniére, le détecteur n° 2 est réglé de telle sorte
qu'il assure un maximum de sensibilité a la flamme n° 2 tout
en éliminant la flamme n° 1.

Si le réglage de la sensibilité du détecteur est fixé a sa position
minimum et que la discrimination de flamme ne puisse étre
obtenue, introduire un diaphragme dans le tube de visée. L ori-
fice de celui-ci devra étre d’'un diamétre correct pour réduire
I'intensité des radiations ultra-viclets atteignant le détecteur
et permettre, malgré tout, que la sensibilité puisse étre réglée
afin d'effectuer la discrimination de flamme.

RECOMMANDATIONS POUR BRULEURS MULTI-
COMBUSTIBLES

Les détecteurs controlant des braleurs qui bralent alternative-
ment plus d'un combustible peuvent nécessiter des réglages a
différents niveaux de sensibilité pour chaque combustible. Par
exemple, une grande sensibilité est nécessaire pour détecter
d’une maniére fiable du charbon pulvérisé ou du fuel lourd,
et au contraire, une sensibilité plus faible sera nécessaire pour
du gaz naturel ou du fuel léger. Un réglage des sensibilités
fiable et une discrimination de flamme ne peuvent pas étre
maintenus simultanément (sans changer le point de réglage
de la sensibilité) lorsque I'on alterne deux combustibles.

La C7076 posséde deux zones de réglage intégral de la sensi-
bilité qui peuvent étre reportées a distance et sélectionnées
automatiquement. Les deux réglages de sensibilité peuvent
étre obtenus au moyen d'un contact de sélection du combus-
tible. (Se reporter a la rubrique Sélection de la Sensibilité
a distance, dans la partie Installation). Les réglages de la sensi-
bilité devront étre effectués a la fois pour les deux combustibles
comme cela est décrit dans la partie Recommandations pour
Multi-brdleurs, en utilisant un réglage de sensibilité pour chaque
combustible.

DETECTEURS DE FLAMME EN PARALLELE

Deux détecteurs de flamme C7076A peuvent étre connectés en
paralléle sur le méme amplificateur de signal de flamme, et
malgré tout, assurer des réglages de la sensibilité indépendants.
Cette performance est particuliérement intéressante dans les
applications multi-braleurs - multi-combustibles.

Un décalage des courbes de signal de flammes fréquemment
rencontré sur les brdleurs & grand pourcentage de souplesse
peut rendre nécessaire |'utilisation de deux détecteurs en paral-
léle afin de détecter la flamme aux plus fortes et aux plus faibles
puissances. Dans ce cas, un détecteur surveille le pilote (inter-
rompu) et les deux détecteurs surveillent la flamme principale.
Durant la phase «régime» du braleur principal, ou I'un ou l'autre
des détecteurs est capable de maintenir le systéme en fonction-
ment.

De plus, afin d'assurer une détection de flamme encore plus
fiable, I'utilisation de deux détecteurs en paralléle facilite la
maintenance pendant les opérations d’entretien du brileur.
Chaque détecteur peut étre déposé alternativement sans pour
autant arréter et mettre en sécurité la surveillance du brdleur.
Cependant une simulation de flamme intervenant sur |'amplifi-
cateur de signal de flamme en provenance de I'un ou l'autre des
détecteurs provoquera immédiatement une mise en sécurité.

SYSTEME DE DETECTION DE FLAMME
REDONDANT

Deux détecteurs C7076A raccordés a DEUX AMPLIFICA-
TEURS DE SIGNAUX DE FLAMMES CABLES EN
PARALLELE, réalisent un systéme de détection de flamme
redondant. En plus des caractéristiques dues a l‘utilisation de
deux détecteurs de flamme en paralléle, un systéme redondant
accroit la fiabilité du procédé et est d‘autant plus recommandé
pour les applications de brileurs critiques. Un défaut de flamme,
une perte du signal de flamme, ou une simulation de flamme en
provenance de |'un ou l'autre des détecteurs provoque une
alarme (et non une mise en sécurité), permettant immédiatement
une action corrective afin d'éviter une mise en sécurité du
procédé. Par contre, ces mémes défauts en provenance des deux
détecteurs a la fois provoquera une mise en sécurité de l'instal-
lation.

Détecteur Flamme n® 1 Flamme n®2  Détecteur
n®1 n° 2

8

Fig. 4



INSTALLATION

ATTENTION

1. L'installateur doit étre un spécialiste expérimenté
du contrdle et de la sécurité de flamme.

2. Couper l|‘alimentation électrique générale avant, de
commencer une installation afin d’éviter les électro-
cutions ou des dommages éventuels sur le matériel.

3. Tous les cdblages doivent étre effectués selon les
prescriptions locales en vigueur, les normes et les
régles de |'art en la matiére.

4. En ce qui concerne les Etats-Unis, les cablages doivent
répondre 3 la norme NEC Classe 1 (alimentation
secteur).

5. Les conduits d‘alimentation doivent étre étanches
pour répondre, soit aux standards locaux, soit en
ce qui concerne les Etats-Unis, a la NEMA 4.

6. Les tensions et fréquences de |'alimentation raccordée
sur ce détecteur doivent correspondre aux valeurs
indiquées sur le détecteur.

7. Si une alimentation en air est raccordée sur |'aspira-
teur, sa pression doit étre, au plus, égale et en tout
cas ne pas excéder celle requise pour rendre étanche
le détecteur par rapport a la chambre de combustion.
Voir Fig. 8.

8. Sur les installations a brdleurs multiples, chaque
détecteur doit répondre uniquement a la flammel(s)
produite(s) par le braleur qu'il supervise.

9. Ne pas raccorder plus de deux détecteurs en paralléle
sur un seul amplificateur a auto-vérification perma-
nente R7476A.

10.Effectuer tous les réglages recommandés et tous les
tests de contrdle aprés avoir terminé une installation.

INSTALLATION DU TUBE DE VISEE
SELECTION DU TUBE

Aprés avoir déterminé approximativement |'emplacement retenu
et I'angle de visée, il y a lieu de choisir le tube de visée. Un tube
en acier noir est recommandé lorsque I'on cherche & avoir une
détection de flamme fiable. Les tubes en acier inoxydable ou
galvanisé possédent des surfaces brillantes qui, initialement,
transmettent trés bien les rayons ultra-violets. Cependant, cette
capacité de transmettre les UV diminuera lorsque les surfaces
brillantes se terniront avec le temps ou la corrosion, et la détec-
tion de flamme deviendra moins fiable avec le temps.

L'aspirateur est prévu pour un raccordement & un tube fileté
de 1" NPT (26x34). Un tube plus gros peut étre nécessaire pour
obtenir des performances correctes. Tout autre diamétre gue
1" nécessitera un manchon d’adaptation (Voir Fig. 5). Si un
tube de visée d'une longueur supérieure 8 30 cm est nécessaire,
utiliser un tube de 2 inches de diamétre (50x60) avec la réduc-
tion aussi prés du détecteur que possible.

NOTE : Une rotule de liaison HONEYWELL 118367A est
recommandée afin de faciliter I'orientation correcte de la visée
de flamme. ~

Pour les instructions d‘installation, voir
(Notice de 118367A).

la notice 60-0361.

PREPARATION DU TROU DE MONTAGE

Faire un trou d’un diamétre correct pour le tube de visée, dans
la face avant du braleur ou le caisson de ventilation, & I'empla-
cement retenu. Le trou doit avoir au moins 2 (50 mm) de
diameétre afin de permettre le réglage de l'angle de visée. Si
des lames du volet dair- interférent avec la ligne de visée souhai-
tée, régler ces lames de telle sorte qu’elles assurent une visée
dégagée de la flamme.

Filetage 1" NPT  Aspirateur

Plague avant

de montage (piéce 118367A)

—
Tube de Filetage
Montage direct visée 26,4 mm (1)  3/8" NPT Alimentation en air
Tube de visée d'un Raccord de  Aspirateur
diamétre supérieur jonction 1"
alr
i3 Plaque avant
‘/
Utilisation d‘un réducteur pour Filetage
gros tube de visée. 3/8" NPT Alimentation en air
Raccord Rotule Ecrou Raccordde Aspirateur
Mur du 2% jonction 1*
four
(2-3/8n)
60 mm =i s =1'|= S
- ] Plaque
b avant
Al Y Bride de Filetage UJ 5 .
Utilisation d'une rotule ¥ Alimentation
montage 3/8" NPT “— on air

Fig. 5



MONTAGE DU TUBE DE VISEE

Couper le tube a la longueur désirée. Fileter I'une des extré-
mités du tube afin d'y fixer I'aspirateur ou la piéce d'adaptation
choisie (Voir Fig. 5). Introduire |'autre extrémité du tube dans
le trou de montage. Aligner le tube a I'angle de visée désiré et
le souder fermement en position.

IMPORTANT

Lors du montage initial du tube de visée, effectuer un
léger point de soudure afin de pouvoir effectuer d'éven-
tuels réajustements futurs. Bien s'assurer malgré tout
que ce montage permettra de supporter le poids du
détecteur lorsqu’il devra étre installé.

MODIFICATION DE LA GEOMETRIE DU TUBE DE VISEE

La géométrie du tube de visée affecte les performances du
détecteur. Si le signal de flamme est trop faible, réduire la
longueur ou augmenter le diamétre du tube afin d’augmenter
le champ de vision du détecteur.

INSTALLATION DE L’'ASPIRATEUR

L'aspirateur se visse directement sur un tube fileté de 1" NPT
(24x34) (Fig. 5). Utiliser une clef a molette pour serrer |'aspira-
teur sur le tube de visée. Pour les autres méthodes de montage
ou plus d'informations, se reporter @ la notice de la rotule de
montage HONEYWELL 118367A N° 60-361.

MONTAGE DU DETECTEUR

Monter le détecteur sur la plaque avant en mettant en place
sa charniére, puis insérer I'axe de celle-ci et verrouiller le logquet
sur le coté opposeé.

L

RACCORDEMENT DE L‘ALIMENTATION EN AIR
(OPTIONNEL)

Utiliser un tuyau d’alimentation en air flexible qui permettra
de repositionner le tube de visée jusqu‘a ce que la position
définitive du détecteur ait été trouvée.

La prise d'air de I'aspirateur peut étre embrochée, laissée
ouverte, ou raccordée a une alimentation en air propre (exempt
d’huile ou d’humidité). Dans le cas du raccordement de |‘aspira-
teur & une alimentation en air, utiliser un raccord de 3/8” NPT
(12x17) (Voir Fig. 5). L'aspirateur permet au débit d'air de
circuler a travers le tube de visée vers la chambre de combustion,
afin de refroidir, de nettoyer et d‘étanchéifier ce tube de visée.
Ce débit d’air élimine la nécessité de nettoyages fréquents de
la lentille. Se reporter a la Fig. 7 pour les recommandations
concernant la purge d‘air.

L’étanchéification du tube de visée par ce moyen prévient la
remontée de gaz chauds qui pourraient s'échapper de la chambre
de combustion @ une pression positive lorsque I‘'on ouvre et fait
pivoter le détecteur sur sa charniére pour la maintenance. Se
reporter a la Fig. 8 pour les recommandations de pression
d’entrée ou de débit d'air nécessaires pour étanchéifier le tube
de visée contre une pression positive de la chambre de combus-
tion.

La Fig. 6 montre une méthode d‘alimentation a un débit d’air
constant pour purger le tube de visée, en fournissant également
une pression suffisante pour étanchéifier le tube de visée lorsque
cela est nécessaire.

Vanne de barrage manuelle
(vanne a boisseau
sphérique)

(2)

Pression

d‘alimentation Vers

en air (1) I'aspirateur
> N —»

Vanne a pointeau (3)

1. Egale ou excéde la pression nécessaire pour étan-
chéifier le tube de visée d'une pression positive de
la chambre de combustion.

2. A ouvrir uniguement lors d'interventions sur le
détecteur.

3. Doit étre réglé pour fournir assez d‘air pour purger
et maintenir propre le tube de visée. Enlever la
poignée apres le réglage.

Fig. 6
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. . CABLAGE

NATURE DU CABLE

Tous les cablages doivent étre vonformes aux réglementations
et législations en vigueur localement. En ce qui concerne les
Etats-Unis, utiliser du cable NEC Classe 1 (Tension réseau).

Un céable souple multi-brins de 1,25 ou 1mm2 (N° 16 ou
N° 18AWG) est recommandé pour le cablage du détecteur.
Un céble. ayant des performances particuliéres de tenue en
température (type TFN ou TFFN) peut étre utilisé pour des
températures extrémes de —29 a -1-90° C (—20° F a 194° F). Si
des tenues en températures supérieures sont nécessaires, utiliser
des cables spéciaux (type SF-2).
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1. L'alimentation secteur doit correspondre & la tension et a
la fréquence lues sur le détecteur C7076A.

2. Pour un raccordement sur une alimentation secteur en
240 volts seulement (dans le cas d’utilisation d'un modéle
de détecteur 220/240 V), raccorder L1 a la borne 8 au lieu
de la borne 1.

3. Un contact auxiliaire optionnel unipolaire simple (SPST)
peut étre utilisé pour la sélection a distance de la sensibi-
lité. Avec le contact ouvert en Position A", comme montré
sur la Fig., la gamme de sensibilité du détecteur sera la
gamme "“A". Avec le contact fermé en position "B, la
gamme de réglage de la sensibilité du détecteur sera la
gamme “B". Ce contact peut étre un des contacts d'un
asservissement de combustible, de choix du régime du
brileur, etc...dans le cas de raccordement

w

Fig. 9

SELECTION DU REPORT A DISTANCE DE LA
SENSIBILITE

Dans le cas d‘application avec des bruleurs bralant plus d'un
combustible, chacun possédant son propre niveau d‘émission
U.V. ou lorsque la courbe de flamme change avec le taux
de puissance de fonctionnement du brileur, deux réglages
de sensibilité peuvent étre utilisés. Un contact de sélection
extérieur (unipolaire simple - SPST) est nécessaire pour choisir
entre les deux réglages de sensibilité. (Se reporter a la partie
«Réglage de la sensibilité» dans la section «Réglages et
controles»).

Lorsque le contact du sélecteur extérieur est ouvert les réglages
de sensibilité sont reportés sur le réglage «A» et c'est lui qui
déterminera la sensibilité du détecteur. Lorsque le contact est
fermé, les réglages sont reportés sur le réglage «B». Pour une
sélection automatique de la sensibilité, ce contact peut étre

Lorsque vous cablez une C7076A, vous n‘avez pas a prendre
en considération le probléme de longueur de cablage, du lieu
d‘implantation des cédbles, ou des problémes de cablage en
conduits séparés, ou toutes recommandations particuliéres,
cela n’est pas nécessaire.

SCHEMA DE CABLAGE

Suivre les schémas de cablage appropriés. Si vous avez utilisé
le détecteur de flamme C7076A avec un module relais pour
amplificateur de flamme FSP5075, vous reporter & la fig. 9.
Dans les autres cas, vous reporter a la Fig. 10.
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R4140 —17et12

Fig. 10

incorporté dans un commutateur général de sélection du
combustible ou du taux de puissance du braleur.

RACCORDEMENT DE DEUX DETECTEURS EN
PARALLELE

Deux détecteurs de flamme C7076A possédant la méme
tension d‘alimentation peuvent étre raccordés en paralléle
sur le méme bornier. Afin d'éviter une surcharge excessive
du circuit de commande de |‘obturateur, ne surtout pas
raccorder plus de deux détecteurs en paralléie.

REALISATION DES RACCORDEMENTS
ELECTRIQUES

1. Dévisser les 4 vis captives sur la plaque frontale servant

de couvercle (possédant la lentille de visée) et déposer
cette plaque.



2. Installer un conduit flexible dans le trou prévu a cet
usage sur la face inférieure du détecteur (Fig. 11). Dans
le cas ou l'on souhaite répondre au standard NEMA 4,
utiliser un conduit étanche et un presse-étoupe également
étanche. (Par exemple, presse-étoupe de raccordement
étanche Appleton ST50* utilisé avec un ensemble joint
néopréne «0» STG-50 et bague de serrage).

3. Tirer les fils de cdblage du contréleur de sécurité de flamme
& travers le conduit, jusqu'd la cellule C7076 (Fig. 11).

4. Raccorder chaque fil sur sa propre borne.

5. Contréler tous les raccordements du cablage. Puis replacer
la plaque couvercle avant et serrer les 4 vis fermement.

*ou tout autre connecteur identique.

Bornier Fils de

de cablage du

raccordement détecteur
de flamme

7 N\

]

|

REGLAGES ET CONTROLE

ol L N° du Presse- N° du joint
etoupe torique
T&B 5232 5262
Efcor 11-50 LTG-1
Raco 3402 2452
Steel City LT-101 LR-631
Crouse Hines LT-50 SG-1
ATTENTION

Avant toute premiére tentative d‘allumage du brileur,
bien consulter les recommandations et instructions en
provenance du fabricant du brileur ou de la chaudiére,
et le cycle de fonctionnement du procédé de commande.

LECTURES DU SIGNAL DE FLAMME

La position finale de visée de la C7076 sera déterminée la plupart
du temps par utilisation d'un microampéremétre HONEYWELL
W136A raccordé au jack de mesure du courant de flamme se
trouvant sur le tiroir électronique embrochable. Cette sortie du
détecteur est celle d'un signal de flamme non traité, elle est
destinée a étre un aide au diagnostic. La prise de lecture sur le
détecteur lui-méme facilitera l'installation de celui-ci dans la
meilleure position de visée de flamme, en permettant de le
positionner sur le foyer de plus grande intensité d’émission
d'U.V. pour une flamme donnée.

La Fig. 12 illustre le rapport entre les lectures du courant de
flamme au détecteur et a I'amplificateur. La saturation du
détecteur (le point auquel un accroissement de l'intensité du
signal ultra-violet ne produit pas un accroissement notable
de la valeur du signal de flamme) intervient au point «A».
Le point «B» représente le point auquel l'amplificateur est
saturé, alors que l'intensité minimum d‘ultra-violets acceptable
pour le bon fonctionnement du systéme est au point «C».

La linéralité de la courbe du courant de sortie du détecteur
montre que lorsqu'il y a augmentation de l'intensité du signal
ultra-violet, cela correspond & une augmentation de I'intensité
du signal de flamme. Cette condition facilite la localisation
de la zone de la flamme émettant le taux de rayons ultra-
violets le plus important. De la sorte, en localisant le signal
de flamme optimum avec le détecteur, c’est-a-dire le signal
ultra-violet le plus intense, la lecture la plus fiable est obtenue.

Les minima de signaux de flamme stables acceptables sont :

— Détecteur de flamme C7076 : 1,4 microampére
— Amplificateur de signal de flamme R7476A :
2,5 microampéres

L
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REGLAGES DE LA SENSIBILITE
CONSIDERATIONS GENERALES

1. Si un seul détecteur est utilisé pour contréler & la fois les
flammes du pilote et du braleur principal, vérifier le signal
de flamme pour chaque flamme individuellement.

2. Bien s'assurer que le signal minimum acceptable pour une
flamme stable (1,4 microampére au détecteur, ou
2,5 microampéres a |‘amplificateur) est obtenu lors d'un
cycle complet d’exploration de toute |'étendue de puissance
du brdleur.

3. L'utilisation de détecteurs en paralléle peut étre ngcessaire
si un seul angle de visée ne fournit pas un signal de flamme
correct pour, & la fois, la flamme du pilote et du braleur
principal lors d‘une exploration compléte de toute I'étendue
de puissance du brialeur.

INSTALLATION A UN SEUL BRULEUR

1. Dévisser les 4 vis captives de la plaque arriére formant
couvercle de la C7076A et déposer cette plaque.



INSTALLATIONS A BROLEURS MULTIPLES

(Discrimination de flamme)

1. Effectuer pour chaque brialeur les opérations 1 a 8 précé-
demment indiquées sous la rubrique «installation & un seul
braleury.

. Tous les réglages de sensibilité «A» étant faits en position
MAX et tous les braleurs fonctionnant @ pleine puissance,
choisir un braleur et procéder comme suit :

a) Arréter le brdleur choisi et noter la valeur de la lecture
du signal de flamme.

b) Débloquer I‘écrou de verrouillage de la sensibilité de
la gamme «A».

c) Réduire progressivement la sensibilité en tournant le

10

2. Régler le controle de la sensibilité «A» a sa valeur maximum 4. Régler d'une maniére optimale le signal de flamme.

a) Si une sélection extérieure de la sensibilité est utilisée, a) Observer la valeur du signal de flamme tout en faisant
bien s'assurer que le contact du sélecteur extérieur est varier la ligne de visée du détecteur.

:)uverttafm d’obtenir un contrdle sur la zone «A» d’ajus- (1) Faire pivoter le détecteur s'il est monté sur une
UL rotule de liaison HONEYWELL 118367A

b) Dévisser I'‘écrou de verrouillage du point de consigne de ou
la sensibilité «A». (2) Ajuster l'angle et/ou la position du tube de visée

c) Tourner le réglage dans le sens des aiguilles d‘'une montre (qui na. été fixé que par un pomt_de souc.lure corr)m_e

i cela a été recommandé dans des instructions prilimi-
a la position MAX. :
naires précédentes).

d) Resserrer |I'‘écrou de blocage du point de consigne d‘un . ] e L
quart de tour au-dela du serrage obtenu a la main (ne pas b) Essa\{er plusieurs angles de visée :?fm d’obtenir une lecture
sur-bloquer). du signal de flamme lue au microampéremétre la plus

forte et la plus stable possible (si celle-ci est inférieure a

1,4 microampéres, se reporter au paragraphe «Défauts»).

3. Lire le signal de flamme en microampéres au jack de mesure c) Effectuer I'opération précédente, a la fois pour la flamme
du courant de flamme. du braleur d‘allumage et pour celle du brdleur principal.

a) Utiliser un microampéremétre HONEYWELL W136A Ne pas sacrifier la détection de la flamme principale pour
avec son sélecteur positionné a la position SPL (si vous ne obtenir un signal de la flamme pilote inutilement fort.
disposez pas d'un W136A, un microampéremétre avec une 5. Renouveler les opérations 2 et 3 pour la gamme de réglage
échelle de 0 a 25 mlcroan’?peres dc peut étre utilisé z?vec «B» si celle-ci est utilisée. S'assurer que le contact extérieur
un condensateur de 50 microfarads couplé en paralléle). de sélection des gammes de réglage est bien fermé lorsque

b) Un cordon de raccordement 117053 est nécessaire (celui- I'on ajuste la gamme «Bo».
ci est normalement fourni avec le W136A, mais peut étre 6. Bloguer la rotule de montage (si celle-ci est utilisée) ou
commandé séparément). Raccorder sa cosse rouge au fil souder définitivement le tube de visée. Ne pas effectuer
rouge (+) et sa cosse noire au fil noir (=) (Fig. 13). |‘'opération définitive de soudure du tube de visée tant que

c) Insérer la fiche du jack dans la prise jack de mesure du los conttnISIes de‘s??sﬂ;shlz dle de;e'clt'lon s lét‘m'oelle o ?Ilu-
courant de flamme et attendre quelques secondes afin m.:g:tée "es coén rlleg e it gt e U0 b L i A e
que la lecture du courant de flamme se stabilise. B3 BrieGiuss-

d) Lire une valeur moyenne et stable du courant sans tenir 7. Enlever le jack de la prise de mesure du courant de flamme.
compte des pics dis au fonctionnement du diaphragme 8. Remettre en place la plaque-couvercel arriére, revisser les
pulsant. 4 vis et les serrer.

Bouton de sélection Ecrou de blocage
de gamme (position SPL) du réglage de
la sensibilité
Microampéremeétre
de mesure W136A
Réglage de
la
sensibilité
Cordon de Cordon de Pince Pince Prise Cordon de Tiroir électro-
mesure mesure crocodile crocodile  de mesure nique embrochable
rouge ( +) noir (=) noire rouge mesure embrocha- (vu de l'arriére)
ble 117053
Fig. 13

bouton de réglage de la gamme «A» jusqu'd ce que le
relais de flamme (situé dans le contréleur de sécurité de
flamme) retombe.

d) Réallumer le brileur et noter la valeur du courant de
flamme lue. La différence entre la nouvelle valeur lue
et la valeur initiale de cet essai indique le degré de discri-
mination de flamme.

e) Répéter les manecuvres «Marche-Arrét-Mise en sécuritéy

(Point 2a-d) jusqu,@ complet achévement du réglage
optimum.

f) Serrer & la main |'écrou de blocage du réglage de la sensi-
bilité «A» - puis bloquer en serrant d'un quart de tour
supplémentaire, mais SURTOUT NE PAS SERRER
TROP FORT.



NOTE : Si, sur un détecteur, le réglage de la sensibilité doit étre
réduit & la position minimum sans qu‘une discrimination de
flamme puisse étre obtenue, introduire une pastille diaphragme
dans le tube de visée. Un orifice d'un diamétre approprié réduira
le taux de rayonnement ultraviolet atteignant le détecteur, de
telle sorte que la sensibilité pourra de nouveau étre réglée afin
d’effectuer la discrimination de flamme.

3. Répéter le point n® 2 pour effectuer le réglage de la sensi-
bilité «A» sur chacun des braleurs.

4. Répéter le point n® 2 pour effectuer le réglage de la sensi-
bilité «B» (si utilisé) sur chacun des braleurs. Vérifier que
les réglages des sensibilités «A» et «B» sur chaque détecteur
sont correctement pris en compte par le sélecteur de combus-
tible, le contact du niveau de puissance du brileur, etc...

PROCEDES MULTI-COMBUSTIBLES

Pour les procédés multi-combustibles, utiliser une sensibilité
pour chaque combustible. Suivre les points 2 et 3 ci-dessus
pour chacun des combustibles.

TEST DE REPONSE A LETINCELLE D'ALLUMAGE

Un test de réponse a I'étincelle d'allumage doit étre effectué
avec tous détecteurs afin de s'assurer que I'étincelle d‘allumage
n’'est pas suffisante pour faire monter le relais de flamme du
contréleur de sécurité de flamme.

Ce test s'effectue en fermant manuellement toutes les vannes
de barrage d'arrivée de combustible puis en démarrant le brileur
et en observant le relais de flamme durant la phase d'étincelage.
Si le relais de flamme monte, la C7076 doit étre repositionnée
afin d’éliminer la réponse a I'étincelle d'allumage.

TEST DE DETERMINATION DU PILOTE
D’ALLUMAGE MINIMUM

Un test de détermination du pilote (d‘allumage) minimum doit
étre effecuté dans toutes les applications ou le pilote doit étre
détecté avant |'ouverture de la vanne de combustible principale.

Ce test est destiné a controler que la plus petite flamme pilote
qui est capable de faire monter le relais de flamme (dans le
controleur de sécurité de flamme) est également capable d'allu-
mer en toute sécurité le braleur principal .

Le test consiste & fermer la vanne de combustible principale,
a réduire la flamme du pilote jusqu,a ce que celle-i soit capable
de maintenir collé le relais de flamme, puis alors, en ouvrant la
vanne de combustible principale, de vérifier qu‘il y a bien allu-
mage correct et en toute sécurité du braleur principal .

BLOCAGE DEFINITIF D’'UNE MANIERE
SURE DU TUBE DE VISEE,
OU DE LA ROTULE DE MONTAGE

Lorsque le signal de flamme est correct et que tous les réglages
ont été effectués, déposer le détecteur et bloquer définitivement
et d’une maniére sre le tube de visée (ou la rotule de montage).

Souder le tube de visée dans sa position définitive

ou

Faire un point de soudure sur la boule de la rotule de montage a
sa place sur son socle si on utilise une rotule de montage
HONEYWELL 118367A.

Puis remettre le détecteur en place.

REGLAGE DE L'ASPIRATEUR

Effectuer les raccordements définitifs et les réglages de I'alimen-
tation éventuelle en air (si utilisée). Se reporter au paragraphe
«Raccordement de I'alimentation en air» de la page pour plus
amples détails.

CONTROLE FINAL

Avant la mise en service définitive du ou des briileurs, controler
l'installation en utilisant les procédures de controles indiquées
dans les spécifications appropriés au relais de contrble et de
sécurité de flamme. Aprés avoir effectué ce contrdle, faire au
moins cing cycles «Marche-Arréty avec le braleur afin de
contréler son bon fonctionnement.

RECHERCHE DES DEFAUTS

ATTENTION

1. Si la chambre de combustion est en pression positive,
s'assurer que le débit d'air & travers |'aspirateur est
égal ou supérieur a la valeur nécessaire pour I’étanchéi-
fication (Fig. 8) avant de déverrouiller le détecteur.

2. Procéder avec une grande attention lors d’une recher-
che de défauts sur le détecteur ; la tension est présente
sur certaines des bornes lorsque I'alimentation électri-
que du secteur n'est pas coupée.

3. Ouvrir le sectionneur général avant de déposer ou
dinstaller le module électronique embrochable ou
le détecteur complet.

4. Avant d’effectuer un remplacement, s‘assurer que
vous possédez la piéce correspondante - (controler
le numéro de référence et sa tension d’alimentation).

5. Aprés avoir terminé une recherche de défauts, s’assurer
que de nouveau on répond bien aux réglages et contro-
les indiqués a partir de la page

Si un signal de flamme satisfaisant n'est pas obtenu durant le
réglage de la sensibilité, se reporter au préliminaire et aux
procédures de recherches de défauts qui suivent. Si d'autres
problémes interviennent dans le procédé, se reporter a la rubri-
que «Recherche des défautsy des spécifications du relais de
controle et de sécurité de flamme approprié.

NOTE : Des instructions pour le remplacement de la lentille
de visée, du tube sensible, de la bobine, et de I'ensemble dia-
phragme pulsant, et du chassis électronique embrochable, sont
donnés a la rubrique «Maintenancey.

EQUIPEMENT NECESSAIRE

1. Voltmétre (HONEYWELL W136A ou équivalent) avec échel-
le 0 a 300 Vca.

2. Microamperemeétre (HONEYWELL W136A ou équivalent)
avec échelle 0 a 25 microampéres et amortissement d’oscil-
lation.

3. Cordon de mesure jack embrochable N° 117053 ou équi-
valent (nécessaire pour quelques mesures).

4. Pieces de rechange : Voir la rubrique «Spécificationsy.

PROCEDURES PRELIMINAIRES

1. Si une sélection de la sensibilité & distance est utilisée,
s'assurer que le contacteur extérieur de sélection est ouvert
lors du réglage de la sensibilité «A» ou fermé lors du réglage
de la sensibilité «By.

2. Si la chambre de combustion a une pression positive, s'as-
surer que la pression d'entrée a |'aspirateur est équivalent ou
excéde celle nécessaire pour étanchéifier le tube de visée,
tel qu'indiqué sur la Fig. 8 a la rubrique «Spécificationsy.
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3. Déverrouiller le détecteur et le faire pivoter de sa face avant.

4. Dévisser les 4 vis captives de la plaque couvercle avant
(celle possédant la lentille de visée) et déposer cette plaque
afin d’avoir accés au bornier de raccordement. Le schéma de
raccordement se trouve sur la face interne de la plaque-
couvercle.

5. Aprés chaque point des procédures suivantes, reverrouiller
le détecteur sur sa face avant et contrdler par une lecture
de mesure au JACK DE COURANT DE FLAMME sur le
détecteur (Fig. 13).

a) Si vous obtenez un courant de flamme supérieur a
1,4 microampére et que le relais de flamme (dans le
contrdleur de sécurité de flamme) monte, se reporter
en arriére @ la rubrique «Réglages de la sensibilitéy.

b

=

Si vous n'obtenez pas de lecture, déverrouiller le détec-
teur et procéder comme indiqué en procédure «A».

¢) Si vous obtenez une lecture mais que le relais de flamme
(dans le contrbleur de sécurité de flamme) ne monte
pas, déverrouiller le détecteur et procéder comme indi-
qué en procédure «B».

PROCEDURES DE RECHERCHE DES DEFAUTS

Si le détecteur fournit un signal au JACK DE COURANT DE
FLAMME, suivre la procédure «Ay.

A — LECTURE D'UN COURANT DE FLAMME ZERO
AU DETECTEUR

(Le relais de flamme ne monte pas).

1. Effectuer les procédures préliminaires décrites précédem-
ment. Se reporter au schéma de cablage se trouvant a
I'intérieur de la plaque-couvercle avant, ou aux Fig. 9 et 10
pour la détermination des bornes.

2. Contréler que la tension d'alimentation est correcte. Rac-
corder un voltmétre entre les bornes 1 et 2 du bornier de
raccordement. S’'assurer que la tension ac mesurée se trouve
dans la fourchette de tension indiquée dans le tableau ci-
dessous pour le modéle particulier de détecteur utilisé. (La
tension nominale d’alimentation est imprimée sur le couver-
cle du transformateur se trouvant prés des réglages de la
sensibilité, & I'arriére du chassis électronique embrochable).

Tension d’alimentation acceptable
Tension nominale
Minimum Maximum
100 85 110
120 102 132
200 170 242
240 * 204 264

« : Pour une tension d'alimentation de 240 volts uniquement
(utilisée avec un modéle de détecteur 220/240 volts)
raccorder le voltmeétre entre les bornes 8 et 2 du bornier
de raccordement.

a) Si la tension est nulle, s‘assurer que la tension secteur
est raccordée au sectionneur général que le sectionneur
est fermé, et que la protection de surcharge (coupe-
circuit, fusible, ou appareil identique) n‘a pas ouvert le
circuit d'alimentation.

b

-

Si la mesure de la tension ne se trouve pas dans la four-
chette appropriée, s'assurer que l'alimentation électrique
du secteur est d’une fréquence correcte. Puis, contréler
le ciblage entre le détecteur et l'alimentation générale,
afin de déterminer le probléme.
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3. Déterminer si I'obturateur pulsant est ouvert en regardant de
face & l'avant du détecteur, a travers le tube de visée du
compartiment de cablage.

a) Si le diaphragme pulsant n’est pas ouvert, raccorder un
voltmétre ac entre les bornes 3 et 4 du bornier de raccor-
dement. S'assurer que la tension ac mesurée se trouve
dans la fourchette de tensions indiquée dans le tableau
ci-dessous pour le modéle de détecteur particulier utilisé.
(La tension nominale d'alimentation est imprimée sur le
couvercle du transformateur qui se trouve @ proximité
des réglages de la sensibilité, a I'arriére du chassis électro-
nique).

Tension d'alimentation acceptable

Tension nominale
Minimum Maximum
100 85 110
120, 200 ou
220/240 102 132

(1) Si cette tension d’alimentation est correcte, replacer
la bobine et I'ensemble diaphragme pulsant, ou bien
le module électronique embrochable en entier (Voir
la rubrique «Service»).

(2)Si la tension mesurée n'est pas dans la fourchette
correcte, raccorder un voltmétre dc (capable de
mesurer 50 volts) entre les bornes 6 (F) et 5 (G)
du bornier de raccordement. (F est le + G est
le —).

-Si la tension est de 2 volts ou plus, remplacer le
chassis électronique embrochable (Voir la rubrique
«Service»)

-Si la tension est inférieure a 2 volts, controler le
ciblage de I'obturateur pulsant entre le détecteur
et le contréleur de sécurité de flamme. (Se reporter
aux Fig. 9 ou 10). Si le cablage est correct mais que
la tension est toujours absente remplacer |'amplifi-
cateur embrochable & autovérification permanente
R7476A.

b) Si I'obturateur est ouvert, s'assurer que le réglage de la
sensibilité sur le chdssis électronique embrochable n’est
pas réglé a une valeur trop basse pour la condition de
flamme rencontrée. (Se reporter a la rubrique «Réglages
et controlesy.

4. S'assurer que le chemin de visée est clair.

a) Nettoyer le tube de visée, s'assurer qu'il ne contient pas
quelque chose qui |‘obture.

b) S’assurer que la lentille de visée est bien celle qui doit
étre utilisée.

NOTE : Du verre ordinaire ne transmet pas les ultra-violets.
Vous pouvez controler I'éventualité d'une lentille impropre en
testant le détecteur avec la lentille enlevée (de la plaque-couver-
cle avant).

c) Nettoyer la lentille de visée avec une étoffe douce et
propre.

5. Si les actions qui précédent n‘ont pas solutionné le probléme,
remplacer le tube sensible ultraviolet 191053 (Voir a la
rubrique «Service»).

6. Si, de nouveau, vous n‘obtenez pas une lecture de mesure
de courant de flamme, remplacer le chassis électronique
embrochable.

B — PRESENCE D'UNE LECTURE DE SIGNAL DE
FLAMME AU DETECTEUR

(Le relais de flamme monte)

1. Effectuer les procédures préliminaires décrites précé-
demment.



2

. Si

Déterminer si |'obturateur autovérifiant est fermé, en regar-
dant de I'avant a travers le tube du compartiment de céblage.
Si I'obturateur est fermé et que le signal au jack de mesure
du COURANT DE FLAMME sur le détecteur est de 1 micro-
ampere ou supérieur, enlever le tube détecteur d'ultraviolets
(Voir la section «Maintenance») et remettre le détecteur
en service.

a) Si I'obturateur ouvre, remplacerle tube détecteur d‘ultra-
violets 191053.

Si I'obturateur demeure fermé, remplacer le chassis
électronique embrochable (Voir la section «Mainte-
nancey).

-

b

. Si le signal de flamme mesuré au Jack de MESURE DU

COURANT DE FLAMME du détecteur est faible (inférieur
a 1,4 microampére), procéder comme suit :

a) Nettoyer le tube de visée. Bien s'assurer qu'il ne comporte
pas d'obstructions parasites.

b) Nettoyer la lentille de visée avec une étoffe douce et
propre.

c) S'assurer que le réglage de la sensibilité sur le chassis
électronique embrochable n'est pas réglé trop bas pour
les conditions de flamme rencontrées. (Se reporter au
paragraphe «Réglages et controlesy).

i le signal de flamme mesuré au jack de courant de flamme

du détecteur est élevé (supérieur & 1,4 microampére) mais
que le relais de flamme ne colle pas, raccorder un voltmétre
courant continu (capable de mesurer 50 volts) aux bornes
6 (F) et 5 (G) du bornier (F est le + , G est le —).

a) Si la tension est inférieure & 5 volts mais que I'obturateur
n‘oscille pas, débrancher provisoirement le fil «F» de la
borne 6.

(1) Si la tension (entre 5 et 6) monte, contréler le ciblage
entre le détecteur et le contrdleur de sécurité de
flamme (Se reporter & la Fig. 9 ou 10). Si le cablage
est correct (sans «coupures») remplacer I'amplifica-
teur ultraviolet & autovérification permanente
R7476A.

(2) Si 1a tension (entre F et G) n‘augmente pas, remplacer
le chassis électronique embrochable (Voir le paragra-
phe «Servicen).

b

Si la tension est de 5 volts ou supérieure, contréler les
fils de cablage F et G entre le détecteur et le contrdleur
de sécurité de flamme. S’ils sont céblés correctement et
en bon état (non «coupés»), remplacer I'amplificateur
ultraviolet a autovérification permanente R7476A.

- Si les actions qui précédent n‘ont pas eu pour effet de

corriger le probléme, remplacer le chéssis électronique
embrochable.

MAINTENANCE

1. Seuls des techniciens qualifiés pour de la maintenance

2. Si la chambre de combustion est en pression positive,

3. Couper I'alimentation générale avant le démontage

4. Avant d'effectuer un remplacement, bien s‘assurer

ATTENTION

ou des réparations des controleurs de sécurité de
flamme et sur les sytémes de contrdle de brileur
peuvent intervenir.

s'assurer que le débit d'air A travers I"aspirateur est
égal ou supérieur & la valeur nécessaire pour faire
étanchéification (Fig. 8) avant de déverrouiller le
détecteur.

ou le remontage du chassis électronique embrochable
ou de |'ensemble du détecteur.

que vous possédez le composant de remplacement
correct. (Bien contréler son numéro de référence
et les caractéristiques de sa tension).

MAINTENANCE PERIODIQUE

1

Un calendrier de remplacement des composants du détecteur
n'est pas nécessaire.

. Tenir le systéme de détection de flamme correctement réglé

pour obtenir un fonctionnement fiable et de sécurité.

- Nettoyer la lentille de visée réguliérement. Utiliser un chiffon

propre et doux. Si la lentille est endommagée ou si elle est
colmatée par une substance impossible & nettoyer, la rempla-
cer. (Voir les procédures de maintenance ci-dessous).

Remplacer les joints en caoutchouc siliconé, qui protégent
les plaques couvercles avant et arriére, s'ils sont usés ou
détériorés (Voir les procédures de maintenance ci-dessous).

PROCEDURE DE MAINTENANCE

REMPLACEMENT DU CHASSIS ELECTRONIQUE
EMBROCHABLE

1

. Ouvrir le commutateur général afin de couper |'alimentation

au détecteur.

. Dévisser les 4 vis captives de la plaque-couvercle arriére et

enlever cette plaque.

. Dévisser les 4 colonnettes qui maintiennent le chassis électro-

nique embrochable et retirer le chéssis de son boitier.

- Aligner la fente de détrompage se trouvant & la partie supé-

rieure du nouveau chdssis avec le détrompeur du boitier
(S'assurer au préalable que le numéro de référence et les
caractéristiques de tension du nouveau chéssis sont
correctes).

. Introduire le nouveau chassis dans le boitier et le pousser

fermement jusqu'a son total enclenchement (Fig. 14).
S‘assurer que le culot octal embrochable du chassis est
correctement introduit dans le socle du boitier.
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6. Remettre en place les 4 colonnettes qui maintiennent le
chéssis et les serrer correctement.
7. Refermer le commutateur général et effectuer le contrdle
et les réglages.
8. Remettre en place la plaguecouvercle arriére et resserrer
les 4 vis fermement.
Tube de Aspirateur Fente de détrompage
visée
Boitier Détrompeur
-
Chassis électronique
embrochable — Colonnette (4)
(Bien controler la
tension)
Fig. 14

REMPLACEMENT DU TUBE DETECTEUR ULTRA-VIOLET

s

Ouvrir le commutateur général et déposer le chassis électro-
nique embrochable. (Effectuer les points 1 a 3 de la rubrique
«Remplacement du chassis électronique embrochable»
précédente).

. Repérer le tube de détection qui est prés de la partie supé-

rieure du chassis (Fig. 15).

. Dégager doucement du tube de détection, en le repoussant,

le guide d'alignement jusqu,a libérer I'extrémité du tube.

. Tout en gardant le guide d‘alignement un peu éloigné de

I'extrémité du tube de détection saisir le repére sur le culot
du tube et sortir le tube du chéssis en le faisant basculer de
part et d'autre.

. Désembrocher le tube de son socle.

. Mettre en regard les 3 broches du nouveau tube avec les

trous du socle.

. Embrocher fermement le nouveau tube sur le socle. S‘assurer

qu'il est bien en place.

. Faire repivoter le tube 3 sa place initiale dans le chassis. Les

guides d'alignement seront repoussés en place autour du tip
du tube.

. Remettre en place le chassis électronique embrochable (Se

reporter aux points 4 a 8 de la rubrique «Remplacement
du chassis électronique embrochable» précédente).

10.Refermer le commutateur général et effectuer les réglages

et le contrdle.

IMPORTANT

Faire trés attention & ne pas tordre ou causer un quel-
conque autre dommage a |‘obturateur pulsant (Fig. 16).
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Repeére Chassis
Guide sur le Socle du électronique
d'alignement  culot tube embrochable
du tube

LCulot Tube de détec-
octal tion ultra- '
violet 191053

Fig. 15

REMPLACEMENT DE L'ENSEMBLE OBTURATEUR
ET BOBINE

. Ouvrir le commutateur général et déposer le chassis électroni-

que embrochable. (Effectuer les opérations des points 1 a8 3
de la rubrique «Remplacement du chassis électronique
embrochablen).

. Localiser la bobine qui se trouve prés du dessus du chassis

(Fig. 17).

. Couper les deux fils blancs de la bobine, aussi prés que

possible de celle-ci.

. Défaire les vis de fixation de la base de I'ensemble obturateur

et bobine.

. Retourner le chassis et localiser le tube de détection.

. Dégager doucement du tube de détection, en le repoussant,

le guide d'alignement (juste suffisamment pour libérer
I'extrémité du tube de détection), et ensuite basculer ce
tube a I'extérieur du chdssis aussi loin que possible (Fig. 15).

Détrompeur
Culot d'aligne- Bobine Transformateur
octal ment

Base de I'ensemble

obturateur et

Obturateur bobine 1206258, C, Vis de Tube de
ou D (Controler la fixation détection
tension d’alimentation

100 ou 120)

Fig. 16



. Dévisser la vis restante de la base de I'ensemble obturateur

et bobine (Fig. 16).

. Faire glisser avec précaution I'ensemble obturateur et bobine

a l'extérieur du chassis.

NOTE : |l peut étre nécessaire de déplacer quelques uns des fils
du transformateur génant le passage de I’ensemble obturateur
et bobine.

9.

Faire glisser le nouvel ensemble obturateur et bobine & son
emplacement. (Bien s'assurer que le numéro de référence
de cette piéce et la valeur de sa tension d’alimentation sont
corrects).

10.Dénuder environ 6 mm (1/4 de pouce) de chacun des deux

courts fils blancs toujours raccordés au culot octal.

11.A l'aide de plots de raccordement, de dominos ou de syste-

mes identiques, raccorder I'un des fils de la bobine a I'un
des courts fils blancs du culot et raccorder |‘autre fil de la
bobine & I'autre court fil blanc.

12.Remettre en place les deux vis de fixation de la base de

I'ensemble obturateur et bobine et les serrer fermement.

13.Rebasculer le tube de détection a sa place dans le chéssis.

Le guide d‘alignement s‘enclenchera en place autour de
I'extrémité du tube de détection.

14.Remettre en place le chassis électronique embrochable (Se

reporter aux points 4 a 8 de la rubrique «Remplacement
du chassis électronique embrochablen).

15.Rétablir I'alimentation générale.

IMPORTANT

Bien faire attention a ne pas tordre ou causer quelque
autre dommage a |'obturateur.

Base de

I'ensemble obturateur

et bobine 1206258, C
Vis de ou D (contréler la
fixation tension d'alimentation)

Transformateur

Bobine

Culot Fils blancs de la bobine
octal a couper (2)

Fig. 17

REMPLACEMENT DE LA LENTILLE DE VISEE

1.

Ouvrir le commutateur général afin de couper toute
alimentation sur la cellule.

- Si la chambre de combustion est en pression positive,

s'assurer que le débit d'air a travers I'aspirateur est
équivalent ou supérieur & la valeur nécessaire pour
effectuer I'étanchéité (Fig. 8).

. Déverrouiller le détecteur et le faire pivoter pour I'éloi-

gner de la plaque-aspirateur avant.

. Dévisser les 4 vis captives de la plaque-couvercle avant

et enlever cette plaque.

. Faire pression sur l'arriére du joint en caoutchouc silicone

jusqu’a ce que sa gorge sorte de la plaque-couvercle.

6. Pousser la lentille afin de la dégager de la gorge du joint.

9.

. Mettre en place une nouvelle lentille dans la gorge du

joint, le coté plat tourné vers la petite lévre du joint et le
c6té bombé tourné vers la flamme. Controler que la
gorge du joint enserre bien entiérement la lentille.

. Pousser la petite lévre du joint & travers le trou de la

plaque couvercle, jusqu’a ce qu'il se mette en place.
S'assurer que la lévre est bien toute passée A travers
le trou et que le joint est correctement en place.

Nettoyer les deux faces de la lentille de visée avec un
chiffon doux et propre.

10.Remonter la plaque-couvercle avant et resserrer ferme-

ment les 4 vis.

11.Reverrouiller le détecteur contre la plaque aspirateur et

rétablir la tension d‘alimentation.

Joint caoutchouc-
silicone

Couteau a
mastiquer

E/ Plaque-couvercle

Fig. 18

REMPLACEMENT D‘UN JOINT D’ETANCHEITE

. Ouvrir le commutateur général afin de couper toute

alimentation sur la cellule.

. Si la chambre de combustion est en pression positive,

s'assurer que le débit d'air & travers |'aspirateur est
équivalent ou supérieur A la valeur nécessaire pour effec-
tuer I'étanchéité (Fig. 8).

. Déverrouiller le détecteur et le faire pivoter pour I'éloi-

gner de la plaque aspirateur avant.

. Dévisser les 4 vis captives de la plaque-couvercle avant et

enlever cette plaque.

. En utilisant un couteau A mastiquer, séparer avec soin

le joint en caoutchouc au silicone du coté intérieur de la
plaque (Fig. 18).

. Dégager le joint des 4 vis et le retirer.

7. Gratter d‘éventuels résidus qui pourraient adhérer a la

plaque, afin de laisser une surface propre et lisse a laquelle
le nouveau joint pourra adhérer.

. Introduire les 4 vis dans les trous des coins du nouveau

joint.

. Coller le nouveau joint & la plaque, en utilisant une

bonne colle pour caoutchoucsilicone (Telle que
RTV 732). Se conformer aux instruction fournies avec la
colle.

10.Remonter la plaque-couvercle avant et resserrer ferme-

ment les 4 vis.

11.Renouveler les mémes opérations de 4 & 10 pour la pla-

que-couvercle arriére.

12.Reverrouiller le détecteur contre la plaque-aspirateur et

rétablir la tension d'alimentation.
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